Вопрос по самодельному астрографу

« Получатель: Berg : 11 Декабрь 2013, 07:20:17 »
Здравствуйте. Меня зовут Антон. Я начинающий ЛА.
Очень заинтересовали конструкции Ваших монтировок и статьи по астрофото. Сейчас занимаюсь изготовлением подобной конструкции. Эксперименты пока не проводил, но на будущее есть желание предусмотреть автоматическое гидирование.
В связи с этим на одной из Ваших фотографий увидел двигатель для монтировки - регулятор холостого хода (рхх) от ВАЗ 2113. Для меня это наиболее бюджетный, а, самое главное, доступный вариант. Схемы подключения рхх в интернете я найду.
Не могли бы Вы подсказать:
1. Каким образом Вы решали вопрос с установкой таймера в случае использования рхх (ведь он должен изменять положение своего рабочего элемента (делать шаг) через определенные задавыемые промежутки времени)?
2. Возможно ли при использовании рхх выполнить автогидирование с использованием программ (ведь в данном случае команды на изменение положения будут подаваться с ноутбука). Если да, то каким образом это можно реализовать?

Есть еще одна практическая проблема, с которой я столкнулся. Она касается Вашей статьи "Астрофотография мыльницей". Было много попыток сделать фотографии с помощью Сanon A560. На всех фотографиях получал смаз ярких звезд из-за невозможности обеспечить хорошую жесткость контрукции (фотоаппарат+монтировка). В результате при нажатии на спусковой крючок фотоаппарата конструкция обязательно смещается. Понятно, что эта проблема решается установкой тросика или пульта дистанционного управления затвором фотоаппарата. Но на мыльницах (в частности, для Canon A560) такой возможности нет. Сталкивались ли Вы с такой проблемой? Если да, то не могли подсказать, как ее решали?

Спасибо за статьи, которые Вы написали и выложили в интернете. Нужно отдать должное, они вдохновляют!
С уважением, Антон (г. Великий Новгород)

Re: Вопрос по самодельному астрографу

« Получатель: Ant_Z : 11 Декабрь 2013, 13:11:44 »
Цитата: Ant_Z от 11 Декабрь 2013, 07:20:17
Не могли бы Вы подсказать:
1. Каким образом Вы решали вопрос с установкой таймера в случае использования рхх (ведь он должен изменять положение своего рабочего элемента (делать шаг) через определенные задавыемые промежутки времени)?

Двигателем управляет драйвер, в котором есть генератор частоты и делитель частоты, который многократно делит частоту на 2. С делителя можно получить любую частоту, кратную двум. На каждой ножке микросхемы своя частота.
 Более точно скорость можно подобрать, изменяя длину поводка или частоту кварцевого резонатора.

Цитировать

2. Возможно ли при использовании рхх выполнить автогидирование с использованием программ (ведь в данном случае команды на изменение положения будут подаваться с ноутбука). Если да, то каким образом это можно реализовать?

Реализовать можно, как и в других системах гидирования. Работа регулятора холостого хода не отличается от работы биполярного шагового двигателя, поэтому и система гидирования не отличается. 
Вот только шаг у РХХ грубый, поэтому частоту импульсов придётся делать маленькой. Я не знаю, насколько сложно будет отрегулировать программу гида, т.к. эти программы рассчитаны на гидирование с большей частотой.
И ещё: от РХХ не добиться хорошей точности, поэтому вряд ли есть смысл ставить к нему  гид, если только с перспективой на более хороший привод.

Цитировать

Есть еще одна практическая проблема, с которой я столкнулся. Она касается Вашей статьи "Астрофотография мыльницей". Было много попыток сделать фотографии с помощью Сanon A560. На всех фотографиях получал смаз ярких звезд из-за невозможности обеспечить хорошую жесткость контрукции (фотоаппарат+монтировка). В результате при нажатии на спусковой крючок фотоаппарата конструкция обязательно смещается. Понятно, что эта проблема решается установкой тросика или пульта дистанционного управления затвором фотоаппарата. Но на мыльницах (в частности, для Canon A560) такой возможности нет. Сталкивались ли Вы с такой проблемой? Если да, то не могли подсказать, как ее решали?

С проблемой сталкивался. Решал съёмкой с задержкой 2 или 10 секунд (автоспуском).

Цитировать

Спасибо за статьи, которые Вы написали и выложили в интернете. Нужно отдать должное, они вдохновляют!

Я рад, что вдохновляют.  [image: image1.png]


 Вы первый, кто задал мне конкретные вопросы по моим монтировкам. На мой взгляд, конструкция монтировок удачная и меня удивляет, что никто ими не интересуется. 
Успехов в творчестве!
С уважением, Игорь Березенцев.

Re: Вопрос по самодельному астрографу

« Получатель: Berg : 11 Декабрь 2013, 15:13:41 »
Спасибо за оперативный и подробный ответ!

Цитировать

С проблемой сталкивался. Решал съёмкой с задержкой 2 или 10 секунд (автоспуском).

Простое и, кажется, очевидное решение, а я не догадался  [image: image2.png]


.

Цитировать

Двигателем управляет драйвер, в котором есть генератор частоты и делитель частоты, который многократно делит частоту на 2. С делителя можно получить любую частоту, кратную двум. На каждой ножке микросхемы своя частота.

Не могли бы Вы уточнить? Данный драйвер - это уже готовое устройство, которое можно где-то приобрести, или же это микросхема, собираемая самостоятельно из отдельных деталей, приобретаемых, например, в телерадиодеталях?

Еще раз спасибо, Антон.

Re: Вопрос по самодельному астрографу

« Получатель: Ant_Z : 11 Декабрь 2013, 16:17:02 »
Цитата: Ant_Z от 11 Декабрь 2013, 15:13:41
Не могли бы Вы уточнить? Данный драйвер - это уже готовое устройство, которое можно где-то приобрести, или же это микросхема, собираемая самостоятельно из отдельных деталей, приобретаемых, например, в телерадиодеталях?

Я использую, как самодельный драйвер, так и покупной драйвер от привода для монтировки EQ1 (который с пультом). Проблема в том, что драйверы для монтировок рассчитаны на частоту импульсов около 10 Гц, а на регулятор холостого хода придётся подавать частоту около 0,25 Гц. Придётся понижать частоту. Самое простое - это подобрать кварц на другую частоту, но будет ли это работать, надо пробовать. Многие делают драйверы самостоятельно и используют для этого программируемые микропроцессоры. Я программировать микропроцессоры не умею, поэтому сделал драйвер на обычных микросхемах. Список микросхем я дал в своей статье. Я использовал типовые схемы подключения для каждой микросхемы, а сборную схему не рисовал, поэтому показать её не могу. [image: image3.png]



Вопросы по монтировке

« Получатель: Berg : 04 Март 2014, 09:01:18 »
Здравствуйте. Я обращался к Вам с вопросами по поводу монтировок. Вы мне помогли своими ответами, спасибо.

В этом сообщении я хотел поделиться тем, что у меня получилось. И по ходу работы у меня возникло еще несколько вопросов.

На фотографии монтировка, которую я выполнил. Она получилась более громоздкой по сравнению с вашими, т.к. делал на базе ранее изготовленного мною экваториального клина, а на массу пока не обращал внимания.

http://s019.radikal.ru/i614/1403/f3/f085a13e7140.jpg

1. Шаговый двигатель мне отдал друг. Его характеристики в интернете найти не смог. Посчитал количество шагов на один оборот. Оно составило 48 шагов/оборот. Двигатель нормально работает в режиме полушага, при этом получается 96 шагов/оборот. Использовал винт М3 с шагом 0,5, длина поводка составляет 185 мм. В ваших статьях о монтировках Вы писали, что использовали двигатели с количеством шагов 200 на оборот.

Хотелось узнать Ваше мнение, в моем случае при указанных параметрах (шаге резьбы винта и длине поводка) будет ли значение 48 (96) шагов/оборот грубым при работе монтировки?

2. Для управления шаговым двигателем использовал приводимую Вами схему на базе L297+L298. По данным в интернете смог разобраться в этой схеме, поэтому решил изготовить ее самостоятельно.

http://s018.radikal.ru/i515/1403/3a/abec957224e1.jpg

Работа по ее изготовлению, не смотря на кажущуюся простоту, оказалась для меня очень кропотливой и долгой. Из-за невнимательности и отсутствия опыта в процессе работы сжег три микросхемы, но в конечном итоге запустить двигатель удалось.
В качестве генератора импульсов использовал схему на базе NE555 (http://profrepair.3dn.ru/publ/skhemy/reguljatory_vrashenija_dvigatelej/shim_reguljator_na_tajmere_ne555/19-1-0-66). По сравнению с кварцевым генератором и делителем частоты этот вариант мне показался более удобным, т.к. позволяет легко получить требуемую частоту импульсов путем простого подбора двух сопротивлений и одного конденсатора. А, встроив в схему NE555 переменный резистор, можно подбирать и настраивать частоту импульсов в “режиме реального времени”. В интернете есть программы по подбору сопротивлений и конденсатора для получения заданной частоты импульсов.

Правда, подозреваю, что эта схема по сравнению с кварцевым генератором может оказаться менее точной. Хотелось бы услышать Ваше мнение по этому вопросу.

Пока занимался изготовлением схемы управления шаговым двигателем, проработал второй вариант. Через интернет заказал готовый микроконтроллер серии Freeduino с силовым модулем управления двигателями MotorShield v3 (http://www.freeduino.ru/arduino/mshield.html). Эта пара устройств оказалась на удивление очень компактной и недорогой 1200 руб. (сопоставима с затратами, которые я потерпел при ручном изготовлении). При этом в распоряжении появляется свободно программируемый контроллер, подключаемый через USB-порт к компьютеру. Все программное обеспечение свободно можно скачать с сайта. Есть готовые программные модули управления шаговыми двигателями. Освоить язык программирования оказалось очень простым делом. Информации много. Простейшая программа управления шаговым двигателем с заданной скоростью составила всего 3 строчки. Сам модуль MotorShield v3 позволяет подключить до двух шаговых двигателей. Здесь появляется широкое поле для удобства управления монтировкой, т.к. нет ограничений в плане разработки алгоритма управления (например, я столкнулся со следующими неудобствами при использовании драйвера L297+L298: возвращать двигатель в исходное состояние приходится вручную, т.к. он вращается с очень маленькой скоростью, самостоятельно нужно контролировать момент остановки вращения винта).
Однако вариант Freeduino для монтировки я пока оставлю. Так как, в первую очередь, хочу протестировать именно вариант самостоятельного изготовления (для души он приятней, хотя и менее удобный).

3. Сейчас продумываю способ осуществления автоматического гидирования. У меня есть в наличии камера QHY5 с выходом автогида. В одной из статьей Вы писали следующее: “для работы с гидом пришлось доработать самодельный драйвер. Он у меня собран на микросхемах L297 и L298. Поставил в корпус драйвера разъём для подключения сигналов гида. Перевёл драйвер в режим полушага, для этого соединил ножку 19 микросхемы L297 с +5 В через сопротивление 10 кОм. На эту ножку я подаю один из сигналов с гида. Если сигнал приходит (0 вольт), то драйвер переходит на полный шаг и монтировка крутится в 2 раза быстрее. Второй сигнал гида (на замедление) подаю на контакт 10 той же микросхемы. Под действием этого сигнала двигатель останавливается. Чтобы при перемотке назад, драйвер переходил на полный шаг, я соединил через диод контакты 17 и 19 микросхемы (плюсом на 19)”.

Я нашел следующие данные по сигналам автогида:
Pin 5   Pin 4   Pin 3   Pin2 
Dec-   Dec+   RA-   RA+ 
0   0   0   0 - двигатели отключены 
0   0   0   1 - один двигатель вращается по RA+, второй отключен 
0   0   1   0 - один двигатель вращается по RA-, второй отключен 
0   1   0   0 - один двигатель вращается по Dec+, второй отключен 
1   0   0   0 - один двигатель вращается по Dec-, второй отключен 
0   1   0   1 - первый двигатель вращается по Dec+, второй по RA+ 
0   1   1   0 - первый двигатель вращается по Dec+, второй по RA- 
1   0   0   1 - первый двигатель вращается по Dec-, второй по RA+ 
1   0   1   0 - первый двигатель вращается по Dec-, второй по RA-
Мы осуществляем управление по одной из осей. При этом, если я правильно понял, подается команда либо на вращение двигателя в одну сторону, либо на вращение двигателя в другую сторону, либо на останов. В таком случае команды необходимо подавать на ножки 17 и 10 микросхемы L297. Ножка 17 – вращение по часовой или против часовой стрелки, ножка 10 – включение или выключение двигателя.

Вы же используете ножки 19 и 10 микросхемы L297. Не могли бы Вы пояснить, может я не правильно понимаю ситуацию, или схема управления, предложенная Вами, оказывается  более удачной?
С уважением, Антон

Re: Вопросы по монтировке

« Получатель: Ant_Z : 05 Март 2014, 19:43:55 »
Цитата: Ant_Z от 04 Март 2014, 09:01:18
1. Шаговый двигатель мне отдал друг. Его характеристики в интернете найти не смог. Посчитал количество шагов на один оборот. Оно составило 48 шагов/оборот. Двигатель нормально работает в режиме полушага, при этом получается 96 шагов/оборот. Использовал винт М3 с шагом 0,5, длина поводка составляет 185 мм. В ваших статьях о монтировках Вы писали, что использовали двигатели с количеством шагов 200 на оборот.
Хотелось узнать Ваше мнение, в моем случае при указанных параметрах (шаге резьбы винта и длине поводка) будет ли значение 48 (96) шагов/оборот грубым при работе монтировки?

При 96 шагов на оборот потребуется частота шагов - 2,59 герца. Грубовато, но для не очень длиннофокусных объективов сойдет. Хорошо, если бы частота была хотя бы герц 10

Цитировать

По сравнению с кварцевым генератором и делителем частоты этот вариант мне показался более удобным, т.к. позволяет легко получить требуемую частоту импульсов путем простого подбора двух сопротивлений и одного конденсатора. А, встроив в схему NE555 переменный резистор, можно подбирать и настраивать частоту импульсов в “режиме реального времени”. В интернете есть программы по подбору сопротивлений и конденсатора для получения заданной частоты импульсов.

Правда, подозреваю, что эта схема по сравнению с кварцевым генератором может оказаться менее точной. Хотелось бы услышать Ваше мнение по этому вопросу.

Разумеется, частота такого генератора будет менее точная, чем у кварцевого, частота будет зависеть от температуры и от напряжения питания. Но, может быть, точность окажется достаточной, я не пробовал.

Цитировать

Однако вариант Freeduino для монтировки я пока оставлю. Так как, в первую очередь, хочу протестировать именно вариант самостоятельного изготовления (для души он приятней, хотя и менее удобный).

Можно ещё здесь посмотреть.


Цитировать

Мы осуществляем управление по одной из осей. При этом, если я правильно понял, подается команда либо на вращение двигателя в одну сторону, либо на вращение двигателя в другую сторону, либо на останов. В таком случае команды необходимо подавать на ножки 17 и 10 микросхемы L297. Ножка 17 – вращение по часовой или против часовой стрелки, ножка 10 – включение или выключение двигателя.

Вы же используете ножки 19 и 10 микросхемы L297. Не могли бы Вы пояснить, может я не правильно понимаю ситуацию, или схема управления, предложенная Вами, оказывается  более удачной?

Вы не правильно поняли -  для уменьшения скорости монтировки двигатель не реверсируется, а просто останавливается. Гид просто ждёт, когда звезда догонит монтировку.
Получается, что скорость меняется на 100%. На точных монтировках скорость изменяют лишь на 20-50%, но для этого надо, чтобы генератор выдавал такие скорости. В моём втором драйвере я сделал изменение скорости на 100 или на 50%, но для этого пришлось поставить два генератора на разные частоты. Кстати, в этом драйвере я вместо микросхемы L298 использовал L293D.

Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Berg : 27 Март 2014, 11:21:21 »
Здравствуйте.

Провел первые испытания монтировки, выполненной по описаниям Ваших статей.
В соответствии с Вашими рекомендациями, для того чтобы достигнуть частоты работы 10 Гц, заменил шаговый двигатель. Теперь в режиме полушага 400 шагов/оборот (шаг резьбы 0,5 мм, длина поводка 185 мм) по моим расчетам требуемая частота составила 10,76 Гц.
Испытания провел пока дома, снимая звездное небо через окно. Полярку выставлял по компасу. Снимал на Canon A560 через искатель SW 8х50. Сделал два снимка с выдержкой по 60 сек. Один снимок с выключенным двигателем, один - с работающим. В результате на первом снимке получились достаточно длинные треки звезд, на втором - треков не было, правда и звезды были не совсем точки. Пока сделал вывод, что положительный результат все-таки есть. Дальнейшие испытания планирую провести за городом.
Сильно насторожил один момент. Шаговый двигатель работает очень громко, отчетливо слышны звуки, похожие на тукания часов. При чем эти тукания настолько сильные, что рукой чувствуется микровибрация монтировки. Это нормальный процесс? И как сильно он будет влиять на результат астрофото?

Заранее спасибо. С уважением, Антон.

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Ant_Z : 28 Март 2014, 12:24:53 »
Цитата: Ant_Z от 27 Март 2014, 11:21:21
Провел первые испытания монтировки, выполненной по описаниям Ваших статей.
В соответствии с Вашими рекомендациями, для того чтобы достигнуть частоты работы 10 Гц, заменил шаговый двигатель. Теперь в режиме полушага 400 шагов/оборот (шаг резьбы 0,5 мм, длина поводка 185 мм) по моим расчетам требуемая частота составила 10,76 Гц.

Согласен.

Цитировать

Сильно насторожил один момент. Шаговый двигатель работает очень громко, отчетливо слышны звуки, похожие на тукания часов. При чем эти тукания настолько сильные, что рукой чувствуется микровибрация монтировки. Это нормальный процесс? И как сильно он будет влиять на результат астрофото?

Процесс нормальный, но он может влиять на результат. [image: image4.png]


  Особенно, если резонируют шестерни в зазорах, и сама монтировка попадает в резонанс. Замечал при визуальных наблюдениях с большим увеличением при включении двигателя изображение размывается. Но Вы будете снимать с коротким фокусом, думаю, будет не заметно. Правильный драйвер плавно разгоняет двигатель и плавно тормозит на каждом шаге, но дешёвые драйверы этого не делают. Можно попробовать уменьшить ток через обмотку.

Раз уж дело дошло до испытаний, то дам ещё пару советов.
Ось винта и иголка должны быть перпендикулярны радиусу поводка в точке касания (при среднем положении винта). Так будет меньше влияние погрешности, которая возникает из-за того, что винт движется линейно, а поводок - по радиусу.
Для экспериментов с драйвером я использую набор, который позволяет обходиться без пайки, что сильно ускоряет работу и защищает микросхемы от перегрева и статического электричества. А при пайке микросхем лучше использовать панельки. Сначала паяешь схему с панельками, а потом вставляешь микросхемы. И менять проще.
Успехов!

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Berg : 28 Март 2014, 14:00:22 »
Снова спасибо за советы:
1. Попробую уменьшить ток через обмотки двигателя;
2. Приведу к перпендикуляру ось винта и радиус поводка в среднем положении;
3. Очень обрадовал вариант платы без пайки! Я таком не знал. А ведь изготовление драйвера у меня заняло очень много времени и труда. Обязательно возьму на вооружение  [image: image5.png]


.

С уважением, еще раз спасибо!

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Berg : 19 Май 2014, 01:56:13 »
Цитата: Berg от 28 Март 2014, 12:24:53
Раз уж дело дошло до испытаний, то дам ещё пару советов.
Ось винта и иголка должны быть перпендикулярны радиусу поводка в точке касания (при среднем положении винта). Так будет меньше влияние погрешности, которая возникает из-за того, что винт движется линейно, а поводок - по радиусу.

Здравствуйте. Опять обращаюсь к Вам за помощью.
Доработал монтировку в соответствии с Вашими советами, указанными выше. Собрал второй драйвер уже на макетной плате. Действительно очень удобно, особенно для экспериментов. Нашел еще один существенный недостаток. Я использовал иглу очень большого диаметра. В результате чего, на поводок передавались негативные смещения по одной из осей. После замены иглы на более тонкую результат существенно улучшился. При выставлении полярной оси использовал программу EQalign. На звезду наводил камеру QHY5 через искатель. В результате получил следующий график:
http://s019.radikal.ru/i613/1405/52/39a48e6f798a.jpg
Из графика видно, что при движении монтировки возникает систематическая периодическая ошибка с периодом, равным одному обороту винта. Я считаю, что данная ошибка возникается из-за невозможности обеспечить точную соосность в соединении винт-муфта-вал двигателя. В результате винт вращается с эксцентриком. В связи с этим возник ряд следующих вопросов:

1. Можно ли на такой монтировке (с таким графиком) получить результат? Если да, то на фотографии с какими выдержками можно рассчитывать?

2. Поскольку ошибка систематическая периодическая, то ее можно математически вычислить. Правильно ли я понимаю? Если использовать свободно программируемый контроллер, то можно задать вращение двигателя с переменной скоростью, компенсируя имеющуюся ошибку.

3. Можно ли существенно улучшить результат используя автогидирование? Если да, то мне не понятно, с какой скоростью тогда необходимо вращать винт. Вы мне объяснили, что при автогидировании двигатель либо вращается, либо останавливается и ждет, пока звезда как бы догонит монтировку. Правильно ли я понимаю? При автогидировании перемещение монтировки должно происходить со скоростью, заведомо большей звездной (как бы обгонять звезду). Если это так, тогда какую скорость вращения винта следует выбирать при автогидировании (а в моем случае, скорость вообще переменная величина из-за ошибки)? Изменить скорость я могу с помощью подстроечного резистора.

4. В программе EQalign есть функция автогидирования. При этом там используется ПИД-регулирование. О каком ПИД-регулировании идет речь, если у нас подается всего две команды либо на вращения двигателя, либо на его останов?

Поскольку монтировка готова, решил перейти к фотографированию. Для этого купил телескоп ВК705 (Sky Watcher). На следующей неделе его должны привести. В связи с этим еще ряд вопросов:
1. Нужно ли будет менять фокусер на этом телескопе, или можно оставить родной?
2. Потребуется ли юстировка этого телескопа. Если да, то каким образом можно оценить качество юстировки?

В перспективе планирую приобрести фотоаппарат Canon 600D. Правильно ли я понимаю, что для крепления его к телескопу мне потребуется еще приобрести набор макроколец, а также выносной пульт управления?

Заранее спасибо. Хотя Вы и так уже очень помогли.
С уважением, Антон.

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Ant_Z : 19 Май 2014, 12:49:03 »
Цитата: Ant_Z от 19 Май 2014, 01:56:13
Нашел еще один существенный недостаток. Я использовал иглу очень большого диаметра. В результате чего, на поводок передавались негативные смещения по одной из осей. После замены иглы на более тонкую результат существенно улучшился.

Я обрезаю портновскую иглу до нужной длины и затачиваю обрезанный конец. Один конец вставляю в углубление, просверленное в торце рабочего винта. Центральная часть этого углубления должна быть высверлена тонким сверлом. Надо постараться обеспечить концентричность углубления. На поводок я ставлю пластину, положение которой можно регулировать. В пластину ввинчиваю винт и второй конец иглы вставляю в шлиц для крестовой отвёртки этого винта. Обычно, там углубление имеет хороший профиль, не позволяющий иголке "гулять".

Цитировать

При выставлении полярной оси использовал программу EQalign. На звезду наводил камеру QHY5 через искатель. В результате получил следующий график:
http://s019.radikal.ru/i613/1405/52/39a48e6f798a.jpg
Из графика видно, что при движении монтировки возникает систематическая периодическая ошибка с периодом, равным одному обороту винта. Я считаю, что данная ошибка возникается из-за невозможности обеспечить точную соосность в соединении винт-муфта-вал двигателя. В результате винт вращается с эксцентриком. В связи с этим возник ряд следующих вопросов:

Да, обеспечение соосности - большая проблема. Для уменьшения биений, можно винт пропускать не через один уголок, а через два разнесённых, но тогда повышаются требования к точности крепления двигателя.

Цитировать

1. Можно ли на такой монтировке (с таким графиком) получить результат? Если да, то на фотографии с какими выдержками можно рассчитывать?

Я не работал с EQalign и не знаю, что значит арксекунды. Если это угловые секунды, то график очень хороший и можно использовать Sky Watcher 705, если это секунды времени, то график так себе. Надо пробовать.

Цитировать

2. Поскольку ошибка систематическая периодическая, то ее можно математически вычислить. Правильно ли я понимаю? Если использовать свободно программируемый контроллер, то можно задать вращение двигателя с переменной скоростью, компенсируя имеющуюся ошибку.

Можно, но это сложная задача. Надо будет как-то сообщать драйверу, в какой точке графика находится винт. Проще использовать гидирование.

Цитировать

3. Можно ли существенно улучшить результат используя автогидирование?

Да.

Цитировать

Если да, то мне не понятно, с какой скоростью тогда необходимо вращать винт. Вы мне объяснили, что при автогидировании двигатель либо вращается, либо останавливается и ждет, пока звезда как бы догонит монтировку. Правильно ли я понимаю?

Нет, если нет сигналов с гида, то монтировка вращается со звёздной скоростью. С гида может приходить два сигнала - один на увеличение скорости, другой - на уменьшение. Драйвер должен знать, на сколько надо менять скорость. Обычно, её меняют на 20-50%. Но простые драйверы могут менять скорость только на 100%. В одном случае, они останавливают двигатель, в другом - увеличивают скорость в 2 раза. Если на пульте есть соответствующие кнопки, то сигналы подают прямо на эти кнопки. Точность гидирования при 100% изменении скорости хуже, зато гид быстрее ставит звезду на место в случае возмущений.

Цитировать

4. В программе EQalign есть функция автогидирования. При этом там используется ПИД-регулирование. О каком ПИД-регулировании идет речь, если у нас подается всего две команды либо на вращения двигателя, либо на его останов?

Получается 3 команды - включение пониженной скорости, нормальной скорости и повышенной скорости. В зависимости от величины ухода звезды, гид рассчитывает длительность включения повышенной или пониженной скорости.

Цитировать

1. Нужно ли будет менять фокусер на этом телескопе, или можно оставить родной?

Я оставил родной

Цитировать

2. Потребуется ли юстировка этого телескопа. Если да, то каким образом можно оценить качество юстировки?

В позапрошлом году я снимал таким телескопом без юстировки и получил неплохие результаты. Позднее я его отъюстировал, результаты стали лучше. Юстировка заключалась в уменьшении толщины прокладки между линзами и сдвиге/вращении линз. Контролировал по искусственной звезде и по мире.

Цитировать

В перспективе планирую приобрести фотоаппарат Canon 600D. Правильно ли я понимаю, что для крепления его к телескопу мне потребуется еще приобрести набор макроколец, а также выносной пульт управления?

На трубке фокусёра телескопа есть Т-резьба, поэтому фотоаппарат можно прикрутить при помощи переходника "Т-тезьба-Canon EOS", но проблема в том, что если не использовать зеркало, то не будет хватать фокусировки. Требуется какой-либо удлинитель. Например, удлиняющие кольца с Т-резьбой, или удлиняющая окулярная трубка с Т-резьбой (или корпус от линзы Барлоу). У меня удлиняющих колец с Т-резьбой не было, зато был переходник Т-резьба - М42, поэтому я использовал удлиняющие кольца от "Зенита".
Если не использовать управление фотоаппаратом с компьютера, то нужен пульт управления.

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Ant_Z : 20 Май 2014, 21:33:00 »
Оказывается, я неправильно Вас информировал относительно удлинительных колец для Sky Watcher 705. Кольца нужны, если наблюдать визуально без зеркала. Если прикрутить фотоаппарат, то можно сфокусироваться и без колец, но при этом окулярная трубка будет выдвинута почти полностью, что нехорошо - она будет сильнее болтаться. Поэтому я использовал кольца и при фотографировании. Если кольца не использовать, то для установки на телескоп фотоаппарата нужен только переходник "Т-резьба - Canon EOS".
Успехов!

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Berg : 19 Май 2014, 13:44:14 »
Спасибо за ответы! Как всегда полная исчерпывающая информация.

Теперь для меня более-менее прояснился вопрос по автогидированию. Готов к следующим экспериментам  [image: image6.png]


.

По поводу арксекунд в интернете нашел следующую информацию:
http://ru.enc.tfode.com/%D0%93%D1%80%D0%B0%D0%B4%D1%83%D1%81,_%D0%BC%D0%B8%D0%BD%D1%83%D1%82%D0%B0,_%D1%81%D0%B5%D0%BA%D1%83%D0%BD%D0%B4%D0%B0

Углова́я секу́нда (англ. arcsecond, arc second, as, second of arc; синонимы: дуговая секунда, секунда дуги[2]) — внесистемная астрономическая единица измерения малых углов, тождественная секунде плоского угла.
С уважением, Антон.

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Berg : 22 Май 2014, 08:23:16 »
Спасибо за информацию!

Цитировать

Юстировка заключалась в уменьшении толщины прокладки между линзами и сдвиге/вращении линз. Контролировал по искусственной звезде и по мире.


Не могли бы Вы еще подсказать, что такое мира. Первая моя мысль, что мира - это название звезды. Потом я начал сомневаться и пришел к выводу, что мира - это технический метод юстировки. Но информации о нем я пока не нашел.

Re: Прошу прощения. Снова вопросы по монтировке.

« Получатель: Ant_Z : 22 Май 2014, 09:40:34 »
Цитата: Ant_Z от 22 Май 2014, 08:23:16
Не могли бы Вы еще подсказать, что такое мира.

Мира — пластинка с нанесённым на неё специальным рисунком, использующаяся для определения частотно-контрастной характеристики и разрешающей способности оптических приборов.
Я печатаю на принтере штрихи разной плотности, чтобы определить разрешение. По чёрному квадрату я определяю хроматизм, переход Чёрное-белое должен иметь минимальную цветовую окантовку и эта окантовка должна быть одинаковой со всех сторон. Для проверки разрешения также разглядываю буквы в полосках 50-рублёвой купюры или фотографию Луны, сделанной в таком масштабе, чтобы выглядела такого же размера, как настоящая. 

Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Berg : 18 Август 2014, 11:09:33 »
Здравствуйте.
Посмотрел Ваш новый альбом Болгария 2014. Впечатляет!  [image: image7.png]



Заметил, что Вы опять несколько модифицировали монтировку. Если я правильно понял, то удлинили ось, к которой крепится поводок. Не могли бы Вы прокомментировать какие еще изменения Вы внесли, с чем они были связаны и результаты этих изменений?

Еще несколько вопросов, с которыми я столкнулся при попытках фотографирования в данный момент:
1. Насколько точно Вы пытаетесь выставить эту ось (к которой крепится поводок) перпендикулярно плоскости экваториального клина?
2. Насколько точно при фотографировании Вы выставляет полярку? Пользуетесь ли методом дрейфа? Или угол по транспортиру и направление по компасу? Я понимаю, что точность выставления полярки влияет на выдержку. Просто пока у меня сделать выдержку более 15 сек не получается. При больших выдержках идет смаз.

С уважением,
Антон, Великий Новгород

Re: Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Ant_Z : 18 Август 2014, 17:07:55 »
Цитата: Ant_Z от 18 Август 2014, 11:09:33
Заметил, что Вы опять несколько модифицировали монтировку. Если я правильно понял, то удлинили ось, к которой крепится поводок. Не могли бы Вы прокомментировать какие еще изменения Вы внесли, с чем они были связаны и результаты этих изменений?

К новому сезону я сделал новую монтировку. Цель - сделать лёгкую монтировку, которая бы держала Sky Watcher 705 с гидом и стояла на треноге, а не на "столе". Монтировка получилась неудачной. Позднее опишу её в статье. Вот только испытаю ещё пару монтировок.

Цитировать

1. Насколько точно Вы пытаетесь выставить эту ось (к которой крепится поводок) перпендикулярно плоскости экваториального клина?

Большого значения эта точность не имеет, но я стараюсь сделать точнее.

Цитировать

2. Насколько точно при фотографировании Вы выставляет полярку? Пользуетесь ли методом дрейфа? Или угол по транспортиру и направление по компасу? Я понимаю, что точность выставления полярки влияет на выдержку. Просто пока у меня сделать выдержку более 15 сек не получается. При больших выдержках идет смаз.

Чем длиннее фокус объектива и выдержка, тем выше требования к точности установки полярной оси. 
Транспортир и компас не годятся. Я фотографирую приполярную область с проводкой (включаю максимальную скорость двигателя или двигаю поводок рукой. Потом смотрю на фотографии, вокруг какой точки вращаются звёзды и сравниваю с картой. Я описал этот способ в статье. Проблема в том, что при изменении центра тяжести фотоаппарата стоящего на хлипкой монтировке, полярная ось может уходить. Если я вижу, что звёзды ползут, то корректирую ось методом дрейфа. При фокусе 400 мм у меня неплохой результат получается с выдержкой 2 минуты. На 4-х минутах в брак уходит до половины кадров, даже с гидированием. [image: image8.png]



Re: Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Berg : 19 Август 2014, 09:04:01 »
Спасибо за ответы!

Цитата: Berg от 18 Август 2014, 17:07:55
К новому сезону я сделал новую монтировку. Цель - сделать лёгкую монтировку, которая бы держала Sky Watcher 705 с гидом и стояла на треноге, а не на "столе". Монтировка получилась неудачной. Позднее опишу её в статье. Вот только испытаю ещё пару монтировок.


Буду ждать продолжения Вашей статьи.

Мне бы хотелось показать то, что в итоге получилось у меня. Здесь фото астрографа
http://s018.radikal.ru/i518/1408/35/86bca4ad7d4c.jpg
http://s017.radikal.ru/i443/1408/30/3afe52dae043.jpg

К монтировке, выполненной по Вашим данным, добавил импровизированный уровень. Собрал уже третий пульт управления шаговым двигателем. Остановился все-таки на варианте со свободно программируемым контроллером (на базе ардуино), добавил к нему дисплей. Теперь с помощью кнопок могу изменять частоту выполнения шагов, значение которой и отображается на экране.

Начинаю экспериментировать, правда результата в виде конкретных удачных астрофотографий пока нет. Не могу добиться больших выдержек, полагаю из-за неточностью выставления полярки. Буду продолжать пробовать дальше, ведь астрономический сезон только начался  [image: image9.png]



Планирую добавить автоматическое гидирование.

Есть желание разместить фотографии этого астрографа на форуме http://www.astronomy.ru. Хотел узнать, не будете ли Вы против? Просто здесь реализованы Ваши идеи.

Re: Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Ant_Z : 20 Август 2014, 11:17:30 »
Цитата: Ant_Z от 19 Август 2014, 09:04:01
Начинаю экспериментировать, правда результата в виде конкретных удачных астрофотографий пока нет. Не могу добиться больших выдержек, полагаю из-за неточностью выставления полярки. Буду продолжать пробовать дальше, ведь астрономический сезон только начался  [image: image10.png]



Солидный прибор получился. Жалко, что точность пока не удовлетворительная. [image: image11.png]


 
Надо учиться выставлять полярную ось. Может быть мешает хлипкость монтировки, Например, выступы для ножек длинные и тонкие. Чтобы не ухудшать жёсткость, я отказался от выставления широты в больших пределах и от тонкого наведения телескопа. 
А по какой оси идёт смаз? Он постоянен?

Цитировать

Планирую добавить автоматическое гидирование.

Полезная вещь. Сразу понизятся требования к точности монтировки.

Цитировать

Есть желание разместить фотографии этого астрографа на форуме http://www.astronomy.ru. Хотел узнать, не будете ли Вы против? Просто здесь реализованы Ваши идеи.

Я не против, тем более, что всё уже давно изобретено до нас, а в свою конструкцию Вы внести свои идеи.

Re: Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Berg : 21 Август 2014, 08:43:50 »
Цитата: Berg от 20 Август 2014, 11:17:30
Надо учиться выставлять полярную ось. Может быть мешает хлипкость монтировки, Например, выступы для ножек длинные и тонкие. Чтобы не ухудшать жёсткость, я отказался от выставления широты в больших пределах и от тонкого наведения телескопа. 
А по какой оси идёт смаз? Он постоянен?

Жесткость ножек получилась достаточной.
http://s019.radikal.ru/i643/1408/0b/1a0b118a82ea.jpg
А в целом жесткость монтировки оставляет желать лучшего. Самый слабый узел - точка крепления поводка к экваториальному клину (у меня взят болт М8, который опущен в отверстие в доске клина). Получается, что весь вес телескопа, фотоаппарата, гида, искателя сосредоточен в этой точке. При любом касании система дрожит, что мешает наводиться на объект и делать визуальные наблюдения. Однако, если управлять фотоаппаратом через ноутбук и не касаться монтировки, то тряски я не наблюдал.

Смаз идет по оси склонений. Причем в первой половине хода винта в одну сторону, во второй половине хода винта в другую сторону. Почему так происходит, не могу понять.
По оси восхождения смаз устраняю достаточно быстро путем настройки скорости вращения винта с пульта. Правда я думал, что выставив скорость вращения один раз, впоследствии мне ее настраивать уже не придется. По факту оказалось, что необходимо каждый раз, выставляя монтировку, подстраивать, пускай и в небольших пределах, скорость вращения винта.

Re: Вопросы по фотографиям Болгария 2014

« Получатель: Ant_Z : 21 Август 2014, 18:57:04 »
Цитата: Ant_Z от 21 Август 2014, 08:43:50
Жесткость ножек получилась достаточной.

Я не уверен. Фанера - непрочный материал. 

Цитировать

Смаз идет по оси склонений. Причем в первой половине хода винта в одну сторону, во второй половине хода винта в другую сторону. Почему так происходит, не могу понять.

Да, это странно.

Цитировать

По оси восхождения смаз устраняю достаточно быстро путем настройки скорости вращения винта с пульта. Правда я думал, что выставив скорость вращения один раз, впоследствии мне ее настраивать уже не придется. По факту оказалось, что необходимо каждый раз, выставляя монтировку, подстраивать, пускай и в небольших пределах, скорость вращения винта.

Астрограф - точный прибор. При съёмке с фокусом 500 мм, желательно, чтобы размах ошибки не превышал 10 секунд дуги, а это 1/180 лунного диска! Любая погрешность конструирования или изготовления может вызывать смаз.

Положительные результаты испытания монтировки

« Получатель: Berg : 10 Сентябрь 2014, 17:04:08 »
Здравствуйте.

Хотел бы поделиться первым положительным результатом испытания монтировки. После небольшой доработки монтировки и выставления полярки методом дрейфа получилось сделать такой снимок (ISO 200, выдержка 60 с).
http://s017.radikal.ru/i418/1409/7f/9e37d229b383.jpg
Фотографировал из окна дома, маленькое значение ISO выставил из-за сильной засветки от Луны. При выдержке 60 секунд явного смаза не видно. Я очень обрадовался, пришел в выводу, что монтировка все-таки рабочая  [image: image12.png]


. Думаю, что смогу получить и более длительные выдержки при еще более точном выставлении полярки. Сейчас я был очень сильно ограничен размерами видимого пространства из окна.

Спасибо за Ваши идеи, полезные ответы и советы.

Теперь буду пробовать  свои силы в фотографировании дипскай с выездом за город.

Доработка монтировки заключалась в следующем. В предыдущем варианте я поводок крепил с помощью болта М8, который пропускал через отверстие в металлической пластине, закрепленной на деревянной поверхности клина. При вращении поводка происходило скольжение резьбы болта в отверстии пластины. Предполагаю, что резьба болта нарезала небольшие канавки в металлической пластине. В результате при вращении болт вместе с поводком смещался по собственно нарезанной резьбе. На фотографиях я получал смаз по оси склонений в первой половине хода винта в одну сторону, во второй половине хода винта в другую. Сейчас я установил алюминиевую втулку между отверстием в пластине и резьбой болта, чтобы при вращении поводка было скольжение гладкой поверхности втулки в отверстии пластины. После доработки я смог получить такой график.
http://s013.radikal.ru/i322/1409/86/1342efb02d30.jpg
Т.е. отклонение по обоим осям не превышает 10 секунд дуги. А смещение по оси склонений происходит только в одном направлении во всем диапазоне хода винта.

Единственное, что меня настораживает, на фотографии вокруг самой яркой звезды в центре кадра виден синий и фиолетовый ореол. На других фотографиях с очень яркими звездами эти ореолы были очень большие. Я так понимаю, что это проявления хроматизма телескопа SW 70500. Можно ли их уменьшить юстировкой или это бесполезное занятие?

 
Re: Положительные результаты испытания монтировки

« Получатель: Ant_Z : 13 Сентябрь 2014, 13:41:18 »
Цитата: Ant_Z от 10 Сентябрь 2014, 17:04:08
Хотел бы поделиться первым положительным результатом испытания монтировки. После небольшой доработки монтировки и выставления полярки методом дрейфа получилось сделать такой снимок (ISO 200, выдержка 60 с).

Поздравляю с первым успехом!

Цитировать

Теперь буду пробовать  свои силы в фотографировании дипскай с выездом за город.

При съёмке за городом, можно уже будет получить результат.

Цитировать

После доработки я смог получить такой график.Т.е. отклонение по обоим осям не превышает 10 секунд дуги. А смещение по оси склонений происходит только в одном направлении во всем диапазоне хода винта.

Очень хорошо. Осталось научиться точнее выставлять полярную ось.

Цитировать

Единственное, что меня настораживает, на фотографии вокруг самой яркой звезды в центре кадра виден синий и фиолетовый ореол. На других фотографиях с очень яркими звездами эти ореолы были очень большие. Я так понимаю, что это проявления хроматизма телескопа SW 70500.

Да.

Цитировать

Можно ли их уменьшить юстировкой или это бесполезное занятие?

Хроматизм юстировкой не уменьшить, а вот сферическую аберрацию - можно. Надо уменьшить толщину прокладки между линзами объектива и добиться, чтобы дифракционные кольца в зафокале и в дофокале были одинаково резкие. Без юстировки кольца в зафокале, скорее всего, мутные.
Успехов! Жду шедевров.

Вопросы по порту автогида

« Получатель: Berg : 23 Октябрь 2014, 22:38:45 »
Здравствуйте. Снова обращаюсь к Вам с вопросами.

Пытаюсь настроить автогидирование. Использую камеру QHY-5V. Установил программу PHD Guiding, драйвера камеры и Ascom-драйвер. Камера работает, отображение звезд на экране осуществляется, а вот порт автогида на камере не подает никаких признаков жизни.
Последний мой эксперимент заключался в следующем: после выполнения всех настроек в PHD Guiding выбирал пункт Tools - Manual Guid (Manual OutPut), нажимал кнопки West, East, North, South, при этом измерял тестером напряжение между контактами автогида на камере 2-3, 2-4, 2-5, 2-6. В моем понимании при нажатии на кнопки на соответствующих контактах должно появляться напряжение +5В, но никаких изменений напряжения не происходило. В чем может быть причина?
В своей статье Вы писали, что Вам удалось автогидирование настроить в программе Pro-Guider2. К сожалению, все ссылки на всех форумах на эту программу уже не работают. Я так понял, что автор этой программы перестал заниматься ею. Не могли бы Вы поделиться установочными файлами Pro-Guider2: SetupServer-2.1.0049.msi, SetupProGuider-2.1.0049.msi? Если можно,то адрес моей электронной почты.
Если все-таки порт автогида на камере задействовать не получится, как Вы считаете, можно ли будет для автогидирования использовать коробочку Ивана Ионова? Данная коробочка работает только с Pro-Guider, или ее можно использовать и с другими программами?

С уважением, Антон

Re: Вопросы по порту автогида

« Получатель: Ant_Z : 24 Октябрь 2014, 19:24:05 »
Цитата: Ant_Z от 23 Октябрь 2014, 22:38:45
Использую камеру QHY-5V. Установил программу PHD Guiding, драйвера камеры и Ascom-драйвер. Камера работает, отображение звезд на экране осуществляется, а вот порт автогида на камере не подает никаких признаков жизни.

Лучше использовать PHD2, у неё больше выбор камер. Правда, QHY-5V нет, но, может быть, подойдёт "QHY_CMOS camera Driver". А в окне Mount надо поставить "On-camera". По крайней мере, QHY5-II у меня работает. 
Честно говоря, я сам плохо понимаю взаимодействие драйверов для гида. [image: image13.png]


  Думаю, что для гидирования через камеру необходим драйвер Ивана QHY5 ASCOM Plugin
Цитировать

Последний мой эксперимент заключался в следующем: после выполнения всех настроек в PHD Guiding выбирал пункт Tools - Manual Guid (Manual OutPut), нажимал кнопки West, East, North, South, при этом измерял тестером напряжение между контактами автогида на камере 2-3, 2-4, 2-5, 2-6. В моем понимании при нажатии на кнопки на соответствующих контактах должно появляться напряжение +5В, но никаких изменений напряжения не происходило. В чем может быть причина?

Причина в том, что выходной сигнал гидирования  камеры развязан с её схемой оптронными парами. При приходе сигнала, соответствующий сигнальный провод заземляется оптронной парой, поэтому выходной сигнал надо тестировать не вольтметром, а омметром. Вот только я не знаю, какая у них нагрузочная способность, выдержат ли они ток омметра. Если тестировать, то надо включать измерение килоомов а не омов, ток будет меньше.

Цитировать

Не могли бы Вы поделиться установочными файлами Pro-Guider2: SetupServer-2.1.0049.msi, SetupProGuider-2.1.0049.msi? Если можно,то адрес моей электронной почты std21667@mail.ru.

Отправил.

Цитировать

Если все-таки порт автогида на камере задействовать не получится, как Вы считаете, можно ли будет для автогидирования использовать коробочку Ивана Ионова? Данная коробочка работает только с Pro-Guider, или ее можно использовать и с другими программами?

Коробочка должна работать с любыми программами при наличии её драйвера.
Успехов!

Re: Вопросы по порту автогида

« Получатель: Berg : 26 Октябрь 2014, 09:21:26 »
Здравствуйте.
Удалось настроить порт автогида камеры  [image: image14.png]


. Проблема была не в программе, не в драйверах, а в неправильном подключении контактов порта. Я был уверен, что порт автогида камеры выдает +5В. В заблуждение ввела схема из интернета, в которой общий контакт (2) порта камеры был обозначен как Ground (земля). На самом деле, порт автогида камеры просто замыкает или размыкает контакты, а напряжение +5В нужно подавать самому на общий контакт (2).
Понимание того, в чем заключается ошибка, и как правильно подключить, пришло после Вашего объяснения:

Цитата: Berg от 24 Октябрь 2014, 19:24:05
Причина в том, что выходной сигнал гидирования  камеры развязан с её схемой оптронными парами. При приходе сигнала, соответствующий сигнальный провод заземляется оптронной парой, поэтому выходной сигнал надо тестировать не вольтметром, а омметром. Вот только я не знаю, какая у них нагрузочная способность, выдержат ли они ток омметра. Если тестировать, то надо включать измерение килоомов а не омов, ток будет меньше.

После изменения схемы автогидирование заработало. Правда из-за облачности протестировать систему нормально не удалось. Однако вывод сделать успел, с помощью PHD Guiding гидировать монтировку теперь я смогу.
Pro-Guider2 установил, однако после выбора камеры и нажатия кнопки "Start" программа выдает сообщение об ошибке и закрывается  [image: image15.png]


. Несмотря на это, я рад. Пускай с PHD Guiding, но все заработало.

В очередной раз, хочется сказать Вам спасибо за подробные ответы, советы и помощь!

С уважением, Антон.

Re: Вопросы по порту автогида

« Получатель: Ant_Z : 26 Октябрь 2014, 19:52:42 »
Цитата: Ant_Z от 26 Октябрь 2014, 09:21:26
Удалось настроить порт автогида камеры  [image: image16.png]


. Проблема была не в программе, не в драйверах, а в неправильном подключении контактов порта. Я был уверен, что порт автогида камеры выдает +5В. В заблуждение ввела схема из интернета, в которой общий контакт (2) порта камеры был обозначен как Ground (земля). На самом деле, порт автогида камеры просто замыкает или размыкает контакты, а напряжение +5В нужно подавать самому на общий контакт (2).

Обычно делают наоборот, общий контакт 2 порта гида соединяют с минусом (землёй) драйвера, а +5В через сопротивление 10 килоом подают на вход управляемой микросхемы в драйвере. На тот же вход подают управляющий сигнал гида. Когда этот сигнал приходит, он закорачивает вход микросхемы на землю и на входе появляется нулевой потенциал. Таким образом просто можно подключать выходы гида к кнопкам пульта, т.е. сигналы гида "нажимают" кнопки пульта. Странно, что с подачей +5В на общий провод всё заработало, ведь сигнал получается инвертированным, а при отсутствии сигнала, вход микросхемы не подключен ни к полюсу ни к минусу. 
Но если всё работает, то хорошо.

Re: Вопросы по порту автогида

« Получатель: Berg : 27 Октябрь 2014, 09:09:30 »
Цитата: Berg от 26 Октябрь 2014, 19:52:42
Странно, что с подачей +5В на общий провод всё заработало, ведь сигнал получается инвертированным, а при отсутствии сигнала, вход микросхемы не подключен ни к полюсу ни к минусу. 
Но если всё работает, то хорошо. 

Прикрепил варианты схем:
http://s019.radikal.ru/i637/1410/a4/7c457702894a.jpg

Я также вход микросхемы замыкаю на землю через резистор 10кОм. Когда сигнал с порта автогида не поступает, на входе контроллера сигнал равен 0. Этот момент я опустил в предыдущем сообщении.
Думаю, если я правильно разобрался, что Ваш вариант и мой вариант подключения практически одинаковые. Разница, как Вы и написали, в инвертировании сигнала. Для меня это не принципиально, т.к. пульт собрал на свободно программируемом контроллере (типа Ардуино). А его я могу запрограммировать и на один тип сигнала, и на другой.
Спасибо за подробное описание. Я бы до такого варианта подключения не догадался.
Единственное, что теперь меня немного настораживает: в Вашем варианте подключения ток через порт автогида ограничен сопротивлением 10кОм, в моем варианте нет.
Не превысит ли ток в порте автогида допустимое значение, не сгорит ли он? Когда я тестировал все работало нормально.

С уважением, Антон

Монтировка №7
« Получатель: Berg : 21 Ноябрь 2014, 08:21:25 »
Здравствуйте.
Прочитал продолжение Вашей статьи. Понравилась идея монтировки из сантехнических элементов.
По этой монтировке №7 появились вопросы:
1. Регулируется ли угол наклона экваториального клина?
2. По фотографии трудно оценить масштаб. На треноге выглядит очень компактно. Не могли бы уточнить длину поводка, которая у Вас получилась в итоге?

Спасибо, с уважением Антон.

Re: Монтировка №7

« Получатель: Ant_Z : 21 Ноябрь 2014, 19:30:12 »
Цитата: Ant_Z от 21 Ноябрь 2014, 08:21:25
Цитировать

Прочитал продолжение Вашей статьи. Понравилась идея монтировки из сантехнических элементов.

Это не  моя идея. Народ давно такие монтировки строит. Это классика. Но монтировок с приводом я не видел.

Цитировать

По этой монтировке №7 появились вопросы:
1. Регулируется ли угол наклона экваториального клина?

Нет, на монтировке регулировку наклона я не стал делать, чтобы сохранить жёсткость. Наклон регулирую выдвижением ноги треноги. Даже шкалу там сделал.

Цитировать

2. По фотографии трудно оценить масштаб. На треноге выглядит очень компактно. Не могли бы уточнить длину поводка, которая у Вас получилась в итоге?

Длина поводка до иголки - 130 мм. Монтировка получилась размером с EQ1, может, чуть больше, но заметно тяжелее, т. к. детали из железа и бронзы.
Вопросы по статье можно также задавать в форуме.

